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Návod pro instalaci Arduino IDE na Windows.

Ⅰ . Arduino IDE
Jako software s otevřeným zdrojovým kódem je Arduino IDE vyvinuto na základě

Processing IDE, což je integrované vývojové prostředí oficiálně spuštěné společností
Arduino.

S Arduino IDE stačí napsat kód programu do IDE a poté jej nahrát na desku Arduino a
program řekne desce Arduino, co má udělat.

Ⅱ . Stáhněte si Arduino IDE pro Windows

1. Stáhněte si Arduino IDE
① Stáhněte si webovou adresu Arduino IDE: https://www.arduino.cc/en/Main/Software ,

otevřete adresu URL podle následující tabulky a v budoucnu vyberte odpovídající verzi.

②Vyberte JUST STÁHNOUT.
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③Když se objeví následující obrazovka, Arduino IDE se stahuje.

2. Nainstalujte Arduino IDE
①Po dokončení stahování se zobrazí soubor ikony. Klepněte na Instalovat software.

②Po instalaci se zobrazí následující obrazovka a vyberte „Souhlasím“.

③Po výběru „Souhlasím“ se zobrazí následující obrazovka a vyberte „Další“.
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④Vyberte „Další“ a objeví se následující obrazovka. Vyberte "Instalovat".

⑤ Nainstalovaný software Arduino IDE.
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⑥Instalace je dokončena.

3. Instalace Arduino IDE je dokončena

①Po instalaci se na ploše objeví ikona zástupce Arduino IDE.
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②Po otevření se zobrazí následující obrazovka.

Ⅲ.Jak nainstalovat ovladač sériového portu CH340
Připojte hlavní řídicí desku k počítači pomocí kabelu USB a ovladač se automaticky

nainstaluje na systémy MacOS a Windows. Pokud se instalace ovladače nezdaří, musíte
ovladač nainstalovat ručně.

Čip USB do sériového portu řídicí desky ESP32 je CH340C. Proto je potřeba
nainstalovat ovladač pro čip.

Proces instalace ovladače je na různých systémech v podstatě stejný. Zde si ukážeme
instalaci ovladače na systému Win10. Složku " USB_Drive_CH341_3_1 " naleznete v
balíčku zdrojů, který jsme vám poskytli. Toto je soubor ovladače, který chceme nainstalovat.

1. Zkontrolujte, zda je nainstalován ovladač sériového portu
CH340 (pokud je nainstalován, přeskočte jej)

① Zapojte jeden konec USB kabelu do řídicí desky ESP32 a druhý konec do USB portu
na počítači.

②Při prvním připojení konzole ESP32 k počítači klikněte pravým tlačítkem na "Tento
počítač" -> "Atribut" -> Klikněte na Správce zařízení a v části Další zařízení uvidíte buď
USB-Serial nebo Neznámé zařízení.

mailto:support@acebott.com


E-mail: support@acebott.com https://acebott.com

6

2. Nainstalujte ovladač sériového portu CH340
①Nejprve klikněte pravým tlačítkem na zařízení a vyberte možnost horní nabídky

(Aktualizovat software ovladače), jak je uvedeno níže.

②Poté budete vyzváni k „Automaticky vyhledat aktualizovaný software ovladače“ nebo
„Procházet můj počítač a najít software ovladače“, jak je uvedeno níže. Na této stránce
vyberte „Procházet tento počítač a najít software ovladače“.
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③Poté přidejte cestu k souboru ovladače.

④ Po dokončení instalace softwaru obdržíte potvrzovací zprávu. Po dokončení
instalace klikněte na „Zavřít“.
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3. Potvrďte, že byl ovladač sériového portu CH340 úspěšně
nainstalován

Zapojte jeden konec USB kabelu do řídicí desky ESP32 a druhý konec do USB portu na
počítači. Klikněte pravým tlačítkem na "Tento počítač" -> "Atribut" -> Klikněte na "Správce
zařízení" a připojte se k ovládacímu panelu. Následující obrázek ukazuje, že instalace
proběhla úspěšně.

mailto:support@acebott.com

	Ⅰ . Arduino IDE
	Ⅱ . Stáhněte si Arduino IDE pro Windows
	1. Stáhněte si Arduino IDE
	2. Nainstalujte Arduino IDE
	3. Instalace Arduino IDE je dokončena

	Ⅲ.Jak nainstalovat ovladač sériového portu CH340
	2. Nainstalujte ovladač sériového portu CH340
	3. Potvrďte, že byl ovladač sériového portu CH340 


